[ Ovladaé pro 14 ks modelarskych serv ]

V dnesni dobé Ize zakoupit modelaiska serva jiz za velmi vyhodné ceny. Vybér je znaény od malych o vaze
nékolika gramU az po serva se silou desitek kg/cm. Zafizeni k ovladani serv jiz ale k dispozici moc neni.
Zejména takovych, které se nemusi programovat a ovladat pfes pocita¢. Proto vznikly postupné ovladace
MZ pro jedno servo a 14 serv.

Ovladac je uréen pro fizeni 14 ks modelarskych serv bez pouziti pocitace. Sklada se ze dvou modult
ovladaciho a vystupniho. Propojeni mezi moduly je pomoci pouze datovych 2 vodi¢u takze odpada velké
mnozstvi kabel(. Vyuziti ovladace je velmi universalni, pivodnim uréenim pro Zelezni¢ni modelare.
Vzhledem ke svym vlastnostem je mozné jej pouzit i v jinych oborech.

Ovladaci rezimy:
K ovladani slouzi 14 tlacitek 1 az 14 pro pfisluSna serva a dvé tlacitka (+) a (-) pro volbu rezimu a polohy.

Zakladni — trvale sviti LED (-)

Stiskem pfislusného tlacitka s Cislem serva se zméni poloha serva na druhou hodnotu ulozenou v paméti.
Pfislusna poloha serva je signalizovan ¢ervenou nebo zelenou LED.

Koncovou polohu nastavujeme takto: kratkym stiskem tlacitka pFislusného serva vybereme jednu z poloh
podle LED a stiskneme na cca. 2 sec. Tim se aktivuje rezim nastaveni koncové polohy. Nyni mizeme
tlacitky (+) a (=) nastavit potfebnou polohu. Dlouhym stiskem tlacitka serva se rezim nastaveni ukonéi a
poloha se zapiSe do paméti.

Pamétovy rezim ( vlakové cesty ) — trvale sviti LED +

V tomto rezimu je k dispozici 14 paméti, pfiCemz v kazdé paméti mizeme kazdému servu pfifadit jednu nebo
druhou polohu ze zakladniho rezimu a nebo mlze servo byt vynechano ( beze zmény ).

Do pamétového rezimu se dostaneme stiskem ze zakladniho rezimu stiskem tl. (+).

Pamét je rozdélena na dvé poloviny 1-7 a 8 —14. V kazdé &asti sviti obé diody LED € i z u pravé zvoleného
Cisla paméti. Tento systém byl zvolen pro ovladani dvou zhlavi nadrazi s max. 8 kolejemi. Pamétovy rezim
je pfizpusoben pozadavkim zelezni¢nich modelard, ale Ize jej samoziejmé pouzit i pro jiné modely a
zafizeni.

Nastaveni jednotlivych paméti se provadi takto: stiskneme na cca. 2 sec tlacitko pfislusné paméti. Led (+)
zacne blikat. Nyni mizeme pro kazdé servo stiskem jeho tlacitka nastavit jednu nebo druhou polohu a nebo
pokud ani jedna dioda nesviti tak se v dané paméti poloha serva neméni. Nastavime tedy vSechny serva 1-
14 a dlouhym stiskem tl. (+) zapiSeme do paméti.

Plynuly - blikaji LED + a -

V zakladnim rezimu stiskneme tl. (=) asi na 2 sec. Serva se prestavi do stfedni polohy. Nyni tlacitky 1-14
zvolime pfislusné servo a tlacitky (+) a (=) mdzeme pomalu servem pohybovat v celém rozsahu. Dlouhym
stiskem tlaCitka 1-14 rezim ukon¢ime. Polohy v tomto rezimu si ovlada¢ pamatuje pouze do vypnuti. Rezim
je vhodny napf¥. pfi montazi serva k nasazeni paky na servo, aby servo bylo spravné nastaveno a bylo
mozno vyuZzit i velkych vychylek.

Programovani rezimu vystupniho modulu

V tomto reZimu se nastavuje reZzim vystupniho modulu a rychlost pohybu serv. Nepfedpoklada se ¢asta
zména téchto parametrd a proto se rezim aktivuje nestandardné. Pfi vypnutém napajeni stiskneme obé
tlacitka (+) a (-) , drzime a zapneme napajeni.

Rezim ukon&ime delSim stiskem tlacitka (+) nebo (-).

Rychlost pohybu serv

Rychlost pohybu serv se da nastavit v 16 krocich. Stiskem tlaCitka 1 se rychlost zpomaluje a stiskem tl. 2 se
zrychluje. Pfi kazdém stisku se zméni poloha serva €.1, takze hned zménu vidime. V zakladni verzi sw se
nastavuje rychlost pro videchny najednou. Aktualni hodnota rychlosti je zobrazena na zelenych LED 1 az 4
v binarni soustavé ( 0000=nejmensi, 1111=nejvétsi ). Mirnym snizenim rychlosti mizeme napf. dosahnout
mensi hluénosti serv.

ReZimy vystupniho modulu

Standardni — sviti zelena LED ¢&. 14

Servo je buzeno trvale signalem o aktualni poloze. Rezim je nutny v pfipadé udrzeni pfesné polohy serva i
pfi zméné zatizeni. V tomto rezimu muze servo ve snaze dosahnout pfesné polohy ,brucet”.

Tichy — sviti Cervena led €. 14

V tomto rezimu je budici signal do serva vysilan pouze pfi zméné polohy. Po ukonéeni zmény se budici
signal vypne a servo odebira jen klidovy proud. Vyhoda — servo je zcela tiché, nevyhoda — vystupni poloha

indukci impuls( od vyhybek a jinych vétSinou indukénich zatézi. Servo se v tomto pfipadé pohybuje (
vétsinou jen Skubne ) stale jednim smérem, az mlZze dojet na mechanicky doraz.



Usporny — pokud je aktivovan, sviti zelena led &. 13

Tento specialni reZim umoZznuje vyrazné sniZit naroky na napdjeci zdroj. Pfi pohybu vice serv jsou proudové
naroky na zdroj pro serva vysoké. Servo pfi rozbéhu odebira vcelku velky proud ( béZzné 0,8A i vice ), takze
v pfipadé pamétového rezimu, kdy se mize najednou pohybovat vS§ech 14 serv by byl potfeba zdroj
minimalné cca. 5V/15A. V Usporném rezimu se ale serva nepohybuji vSechny najednou, ale postupné
poporadé, takze v pohybu je vzdy jenom jedno. Cas na provedeni operace se sice prodlouZi, ale k napajeni
staci potom zdroj jen napf. 5V/3A. Zde zalezi na ,tvrdosti“ zdroje, protoze pfi zapnuti zafizeni vSechna serva

sebou trochu Skubnou a tento proudovy naraz musi zdroj vydrzet.

Napajeci zdroj

Napajeci zdroj musi byt stabilizovany a schopen dat proud minimalné asi 3A. Zalezi na poctu a typu
pouzitych serv. V naprosté vétsiné pfipadl se bude jednat o tzv. spinany zdroj. MGZzeme pouzit napfiklad
zdroj z PC, u kterého Ize vzhledem k malému zatiZeni odpoijit vétrak. U téchto zdrojl pozor na zkrat. VétSina
zdrojl pro PC nevydrzi zkrat zplsobeny za chodu zdroje ! Pokud je zkrat pfi zapnuti, tak ten zdroj vydrzi.
Dale je nutné pfi pouziti napf. primyslovych zdroju dodrzet zapojeni svorky PE (kostra). U zdroju s touto
svorkou nelze pouzit jen dvouvodiCové pfivodni Sfidry.

Upozornéni: Oba moduly ovlada¢e nemaji ochranu proti pfepélovani. Je proto nezbytné nutné dodrzet
polaritu napajeciho zdroje !

Externi ovladani

V roz§ifené verzi ovladaciho modulu jsou osazeny vstupy pro externi tlacitka. Jsou galvanicky oddélena,
kvlli omezeni ruSeni. Zapojena se spole¢nym — pdlem. K sepnuti tlac¢itka dojde pfivedenim kladného napéti
3-12V na svorku pfislusného tlaCitka. TlaCitka maji shodnou funkci jako tlaCitka na desce.

K napajeni tlacitek je mozné pouzit stejného zdroje jako obou modult, ale muze byt i samostatny, odbér je
maly, sta¢i cca. 100mA.

Zakladni technické udaje — ovladaci modul:

Rozméry: 167 x 63 mm

Ovladani: 16 tlacitek

Zobrazeni: 32 LED

Napajeni: 5V,+/-10%, max. 0,1A

Vystup: seriovy, TTL

Vystupni modul:

Rozméry: 58 x 39 mm

Napéjeni: 5V,+/-10%, 1-15A ( podle pouzitych serv )
Vystup servo: impuls 0,8-2,4ms, TTL

Vstup: seriovy TTL, galvanicky oddéleny

Doporuceni k montazi:

- vodice pro napajeni vystupniho modulu by mély mit dostate¢ny prifez ( min.0,75mm2 ) a nemély by
byt zbyte¢né dlouhé, ostatni vodice staci s prafezem min. 0,15mm2

- serva by méla byt vzdalena max. cca. 1,5m od vystupniho modulu, a pfipadny prodluzovaci kabel
musi mit vSechny 3 vodiCe pro kazdé servo samostatné, nesmi se pouzit pfidavného spole¢ného
napajeciho bodu pro vice serv, v pfipadé vétSich vzdalenosti je mozné k jedné fidici jednotce pfipojit
dal8i paralelni vystupni modul, v€etné druhého zdroje

-z dlvodl ruseni by zadné vodice Fizeni serv nemély byt ve spoleéném svazku s vodici jinych
zafizeni !, zejména pfestavniku a jinych zafizeni s elektromagnetem !

- jumpery na obou deskach u procesori musi byt osazeny — spojeny

- ovladaci panel pfipevnime pomoci distan¢nich sloupkt dl. 10mm na panel o tloustce 1,5-2 mm

- mezi vystupem serva a ovladanou ¢asti musi byt vzdy pruzné spojeni ( smycka, pruzina ve tvaru Z ),
aby vychylky serva nebyly mechanicky omezeny. Servo se muze z nejriznéjSich pri€in prestavit i
mimo rozsah nastaveny ovladaci jednotkou a diky jeho znacné sile by mohlo dojit k poskozeni
ovladané ¢asti, nebo k pretizeni serva

Servo — zapojeni kabelu

Vyzn. | Verze 1 Verze 2
Signal | Bila ( zluta ) | Oranzova
+ | Cervena Cervena
- |Cemna Hnéda

Technické dotazy : milos@zajic.cz, wwwzajic.cz
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Ovladac 14 serv
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Externi tlacitka 1 az 14
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Vrtaci Sablona pro oviladac 14 serv

_______________________________________________________________________________

_______________________________________________________________________________

Poznamky:
1) otvory pro LED 3mm (32x), pro tlaCitka 3,2mm (16x), pfipeviovaci 3 mm (4x)
2) max. tloustka panelu 1,5 mm
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